Sveucilisni diplomski studij strojarstva
Upravljanje mehatronic¢kim sustavima

IZVEDBENI NASTAVNI PLAN — zimski semestar akademske godine 2024./25.

Tjedan Vrijemﬁi Teme lzvodac
prostorija Predavanja Laboratorijske vjezbe
1. Uvod u kolegij. Uloga i principi upravljanja u mehatronici. E. Kamenar
30.9.-4.10. Formiranje projektnih skupina i ideja za projektne zadatke. E. Kamenar, T. Bazina
5 Primjena Laplaceove transformacij e':.kod mehatronickih E. Kamenar
sustava. Standardne pobudne funkcije.

B Zadavanje projektnih zadataka. Pocetak rada na projektnim zadacima. |E. Kamenar, T. Bazina
3. Blok dijagram i prijenosna funkcija. E. Kamenar
14.10.-18.10. Rad na projektnim zadacima (laboratorij). E. Kamenar, T. Bazina
4, Osnovni principi povratne veze. E. Kamenar
21.10.-25.10. Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina
5. Regulacija pomoc¢u PID regulatora. E. Kamenar
28.10.-1.11. Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina
6. Kriteriji stabilnosti reguliranih sustava. E. Kamenar

4.11.-8.11 Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina
7. prema Metode Nyquista i Bodea. E. Kamenar
11.11.-15.11. | rgsporedu Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina
18.11.8_'22.11_ obja\:'//;nom 1. kontrolna zadaca Rad na projektnim zadacima (laboratorij). E. Kamenar
5 stranic?ma Analiza i si.n.teza 1inear.1.1ih lfontinuir.anih regulacijskih sustava u E. Kamenar
25 1199 11, studija | vremenskoj i frekvencijskoj domeni. . . : _ _ :
Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina
10. Primjeri upravljanja i regulacije mehatronickih sustava. E. Kamenar
2.12.-6.12. Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina
il Modeliranje.:i i(.lentiﬁkac'ija i kompenzacija nelinearnih u¢inaka E. Kamenar
u mehatroni¢kim sustavima.

St Sl Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina
12. Metode modeliranja i regulacije u mekoj robotici. E. Kamenar
16.12.-20.12. Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina
13. Robotski sustavi za rehabilitaciju. E. Kamenar
6.1.-10.1. Rad na projektnim zadacima (laboratorij). Prezentacija rezultata. E. Kamenar, T. Bazina

13, 11?17 1 2. kontrolna zadaca Rad na projektnim zadacima (laboratorij). E. Kamenar
15. Modeliranje dinamickih sustava: metode Koopman operatora E. Kamenar
20.1.-24.01. Prezentacije zavrsnih seminara. E. Kamenar, T. Bazina

Napomena: Student u statusu izvanrednog studenta duzan je javiti se nastavniku svakog kolegija u prvom tjednu odrzavanja nastave radi dogovora o izvrSavanju obaveza.

Detaljni izvedbeni nastavni plan predmeta

izv. prof. dr. sc. Ervin Kamenar: 2024.




